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Exercice 3 :

Affirmation 1 : Vraie

E⃗K = E⃗H + H⃗K    

         = B⃗C + F⃗J       (car E⃗H = A⃗D = B⃗C   et H⃗K = H⃗D
2

= E⃗A
2

= F⃗B
2

= F⃗J )

         = B⃗I + I⃗C + F⃗J  

         =
1
2

B⃗A + I⃗C + F⃗J  

         = I⃗C -
1
2

A⃗B + F⃗J  

Affirmation 2 : Vraie

B⃗H = B⃗E + E⃗H     (Relation de Chasles)
         = B⃗E + B⃗C       (car E⃗H = A⃗D = B⃗C  )
Donc les trois vecteurs  B⃗H , B⃗E , B⃗C  sont bien coplanaires.

Affirmation 3 : Vraie

L’espace est rapporté au repère (A ; A⃗B , A⃗D  , A⃗E  ).  On a : J(1; 0; 0,5) et H(0; 1; 1)

La droite de représentation paramétrique {x=−2−2 k
y=3+2 k k∈ℝ
z=2+k

 donne le point J pour k = -1,5 

et le point H pour k = -1.    Il s'agit donc bien de (JH).

Affirmation 4 : Fausse

On a : G(1; 1; 1)

La droite d a pour représentation paramétrique { x=2−t
y=t t∈ℝ
z=−1+3 t

 

 { 1=2−t
1=t

1=−1+3 t
⇔ {1=t

1=t
2
3
=t

  le système n'ayant pas de solution G n'est pas un point de d.

Affirmation 5 : Vraie

La droite d a pour représentation paramétrique { x=2−t
y=t t∈ℝ
z=−1+3 t

 

La droite d' a pour représentation paramétrique { x=3+t '
y=1+2 t ' t '∈ℝ
z=3 t '

 

Cherchons l’intersection de ces droites.

{2−t=3+t '
t=1+2 t '

−1+3 t=3 t '
⇔ { t=1+2 t '

2−(1+2 t ' )=3+t '
−1+3(1+2 t ' )=3 t '

 ⇔ {
t=1+2 t '

t '=−2
3

t '=−2
3

 ⇔ { t=
−1
3

t '=−2
3

t '=−2
3

 

Le système admet une solution, donc les droites sont sécantes et donc coplanaires.



Exercice 4 : 




